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(57) Формула полезной модели
1. Состав для перевозки блоков стрелочного перевода, содержащий

технологическую платформу с лебедками и экипажем, роликовую платформу и две
платформы с поворотными рамами, одна из которых оборудована двумя
поворотными рамами, а вторая - тремя, причем обе поворотные рамы первой
платформы и две из трех поворотных рам второй платформы выполнены с
одинаковыми размерами, а все поворотные рамы оснащены механизмами поворота,
поперечного перемещения и транспортными упорами.

2. Состав для перевозки блоков стрелочного перевода по п.1, отличающийся тем,
что у платформ с поворотными рамами их механизмы поперечного перемещения
выполнены с закрепленными по бокам поворотных рам штангами проходящими
через направляющие, установленные в опорах с возможностью поворота.

3. Платформа для перевозки блока стрелочного перевода оборудованная
поворотными рамами, отличающаяся тем, что оборудована механизмами
поперечного перемещения поворотных рам, содержащими закрепленные по бокам
поворотных рам штанги, проходящие через направляющие, установленные в опорах с
возможностью поворота.
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